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Specifications

Forces and torques Size EG(T/K)H 40 EG(T/K)H 60 EG(T/K)H 80

Forces / Torques static dynamic static dynamic static dynamic

Fx (N) 1500 1200 2500 2000 4200 3500

Fy (N) 350 315 500 450 1000 900

Fz (N) 500 450 750 675 1125 1000

Mx (Nm) 20 18 33 30 82 75

My (Nm) 44 40 77 70 220 200

Mz (Nm) 33 30 55 50 165 150

 All forces and torques relate to the following:

 No-load torque

Trapezoidal thread 18x4 18x8 24x5 24x10 28x5 28x10

(Nm) 0,70 0,70 0,50 0,80 0,80 1,0

 Geometrical moments of inertia of aluminium profi le

lx mm4 1,35x105 5,65x105 19,14x105

ly mm4 1,48x105 6,12x105 20,12x105

E-modulus N/mm² 70000 70000 70000

기능 (Function)
스크류를� 이용한� 텔레스코픽� 실린더� 형태의� �U�n�i�t으로�,� 외부지지� 알루미늄� �C�a�r�r�i�a�g�e� 볼� 스크류에� 의한� 내부� 직선� 운동용� 알루미늄� 프로
파일의� 조합으로� 이루어져� 있다�.

사용 가능 길이 :     고객� 요청에� 따름�,� 최대� 길이� �3�,�0�0�0�m�m 
Carriage 마운팅 :   �T�-�s�l�o�t�,� 탭� 홀에� 의해
Unit 마운팅 :          마운팅� 표면의� �T�-�s�l�o�t과� 탭� 홀에� 의해� � 

existing values 

table values
Fy   Fz   Mx   My   Mz  

Fydyn  Fzdyn  Mxdyn  Mydyn Mzdyn 

+   +   +   +   ≤1 

리드 스크류의 허용 속도에 대한 그림은 chapter 4.2 page 3 참조

Driving torque :

M  =                  +   M

P   = 

    F*P*S *w

    2000*π

     M *n 

     9550
a

F      = force (작용하중) (N)

P      = pulley action perimeter (PCD) (mm)

S      = safety factor 1,2...2 (안전계수)

M     = no-load torque(무부하시 필요 토크)   (Nm)

n      = rpm pulley (회전수) (min  )

M     = driving torque(구동토크) (Nm)

μ     = screw efficiency (스크류의 효율)

P      = motor power (모터동력) (KW)
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Deflection

f= 

f=deflection (처짐량) (mm)
F=load (하중) (N)
L=free length (지지거리) (mm)
E=elastic modulus 70000 (탄성계수)        (N/mm )
I= second moment of area (2차 단면계수)  (mm )  

   F*L 

E*I*192
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 리드 스크류의 효율:

 모든 볼 스크류 : 0.900

 Tr 18x4 0.399
 Tr 18x8 0.565
 Tr 24x5 0.384
 Tr 24x10 0.550
 Tr 28x5 0.349
 Tr 28x10 0.513
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Positioning System EGTH/EGKH 40,60,80
Spindle driven with trapezoidal or ballscrew spindle



1.1 | 7

23

1

0

0

0

755

T

0

Pos.   1    2     3     4     5     6     7

+ 100 **

EG T H 40 1 0 0 0 0 0 0 00755

Dimensions (mm)

사이즈 40 은 M6 나사 
사이즈 60/80은 T-slots

Size


Basic
length
 L +**

A B C D
± 0,05 E F G H J K MM

for
NN 
for

OO 
for P Q R S

Ø h6 x length T Basic
weight

Weight
per

100 mm
EG   H40 255   70   -   58 48x1 18 47 50 - 35  70 - M 6 - 25 190 3x3x25 10x27 6,5 3,0 kg 0,44 kg

EG   H60 345 100   80   82 62x1 30 69 70 - 49   98 - M 8 M 8 35 250 5x5x28 14x35 8,5 7,0 kg 0,71 kg

EG   H80 390 140 110 102 80x1 40 88 90 30 70 140 M 6 M 10 M 10 45 300 6x6x40 18x45 8,5 12,8 kg 1,35 kg

Basic length + stroke = total length

Repeatability (반복 정도)± 
0,2 mm  Trapezoidal
± 0,025 mm  Ballscrew

left hand thread

right hand thread

left hand thread right hand 
thread

Spindle (스핀들 타입):
(T) Trapezoidal thread  (K) Ballscrew 

Selection of screw (스크류 선정):
(1) right hand  (2) left hand

Sample ordering code (주문 예) :
EGTH40, trapezoidal right hand thread, standard body profile, 500 mm   s troke

Choice of guide body profile (가이드 바디 프로파일 선정):
(0) Standard  (1) stainless screws

Ballscrew pitch accuracy (볼 스크류 피치 정밀도):
(0) 0,05 mm / 300 mm (Standard)    (2)  0,025 mm / 300 mm

End play of ball nut (볼 너트의 End play):
(0) 0,04 mm (Standard),   (1) < 0,02 mm,  (2) 2% apply prestress

Selection of screw (스크류 선정):
Size Standard Multistart screwew 

trapezoidal thread ballscrew  
40 (0) Tr 18x4 (1) Tr 18x8 (0) Kg 16x5
60 (1) Tr 24x10 (0) Kg 25x5
80 

(0) Tr 24x5 
(0) Tr 28x5 (1) Tr 28x10 (0) Kg 32x5 

*슬라이드 너트에 대해서는 Chapter 2.2 페이지2 참조

조합을 위한 키트와 연결 부품은 Chapter2.2를 참조하시오.

** 기본길이는(minimum length)는 유닛에 100mm의 stroke를 포함한다.(L+100mm)

i=1:1 or1:1,5
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사이즈 40 은 M6 나사 
사이즈 60/80은 T-slots
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Positioning System EGTH/EGKH 40,60,80




